STUDIJU DALYKO PROGRAMA

Dalyko . | Dalyko apimtis Dalykas Dalyko atestacija
kodas Dalyko grupe ECTS kreditais atestuotas galioja iki Reg. Nr.
INF3040 C 4 2012-06-01 2014-06-01
Dalyko tipas (privalomas ar pasirenkamas) Privalomas
Dalyko lygmuo (priklausymas studijy pakopai) 1 pakopos (bakalauro) studijos
Semestras, kuriame teikiamas dalykas 5
Studijy forma (auditoriné ar nuotoliné) Auditoriné
Pavadinimas
ROBOTIKA
Pavadinimas angly kalba
ROBOTICS
Dalyko apimtis kreditais
| ECTS 4

Trumpa dalyko anotacija

Kursas skirtas supazindinti studentus su (mobilios) robotikos pagrindais, bei iSmokyti praktisSkai
naudoti (mobilius) robotus kuriant interaktyvias multimedijos sistemas. Studentai iSmoks konstruoti
paprastus (mobilius) robotus, parinkti tinkamus sensorius ir servo pavaras, juos sukalibruoti. Taip
pat, studentai mokeés parinkti tinkama programavimo aplinka, kurti moduliarias programas,
leidZiancias veikti robotui autonomiskai arba ji valdyti per atstuma. Visa teorin¢ medziaga bus
iSbandyta praktiskai.

Dalyko anotacija angly kalba

This course introduces students to a wonderful (mobile) robotic world. Students will learn how to use robots
in interactive multimedia systems. Students will be able to build simple (mobile) robots, choose proper
sensors and actuators, calibrate them. They will be able to choose the right development environment, build
modular software that allows to control a robot remotely or robot operate autonomously. All theoretical
material will be tried practically.

Bitinas pasirengimas dalyko studijoms

Matematiné analizé.

Dalyko studijy rezultatai

Dalyko studijose studentai jgis Siuos gebéjimus:
o Konstruoti paprastus autonominius robotus
Parinkti tinkamus sensorius ir servo pavaras
Kalibruoti sensorius
Parinkti tinkamas programavimo aplinkas, architekttiras
Kurti modulines programas leidziancias valdyti robotus per atstuma arba jiems veikti autonomiskai

Dalyko turinys (temos)

. Ivadas. Robotika. Mobili robotika.

. Sudétinés roboty dalys. Roboty konstravimo priemonémis bei jrankiais.

. Judéjimas ir jo valdymas: paprastas judéjimas, judéjimo dinamika,

. Sensoriai: tipai ir naudojimas.

. Valdymas: servo pavaros ir sensoriai.

. Roboty programavimas: jZzanga.

. Roboty programavimas: kintamieji, duomeny tipai, valdanc¢ios konstrukcijos, ciklai.
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5. Sensoriai: kalibravimas ir naudojimas.
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. Roboty programavimas: moduliné architektiira, klaidy apdorojimas.

10. Roboty programavimas: programy testavimas ir vykdymas.

11. Reaktyvios architektiiros.




12. Elgesiu paremtos architektiiros

13. Zmogaus ir roboto saveika. Robotai ir interaktyvi multimedija

14. Trajektorijos planavimas

Dalyko studijos valandomis

Paskaitos — 30 val. Laboratoriniai darbai — 30 val. Savaranki$kas darbas ir komandinis darbas — 60 val. I§
viso — 120 val.

Studijy rezultaty vertinimas

Egzamino uzduotis (50%), savarankiSkas darbas (33%), tarpinis atsiskaitymas (17%)
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