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Dalyko pavadinimas lietuviy kalba

ROBOTIKA

Dalyko pavadinimas angly kalba

ROBOTICS

Trumpa dalyko anotacija lietuviy kalba (iki 500 simbolig)

Kurse studentai su pazindinami su nuostabiu mobilios robotikos pasauliu. Studentai iSmoks
sukonstruoti paprastus (mobilius) robotus, parinkti tinkamus sensorius ir aktuatorius bei juos
suderinti. Jie iSmoks pasirinkti tinkamas programavimo aplinkas, suprogramuoti moduling
programing jranga roboto nuotoliniam valdymui ar autonominiam veikimui. Visa teorin¢ medziaga
bus isSbandyta praktiniy uzsiémimy metu.

Dalyko anotacija angly kalba (iki 500 simboliy)

This course introduces students to a wonderful (mobile) robotic world. Students will be able to build simple
(mobile) robots, choose proper sensors and actuators, and calibrate them. They will be able to choose the
right development environment, build modular software that allows controlling a robot remotely or
robot operate autonomously. All theoretical material will be tried practically.

Biitinas pasirengimas dalyko studijoms

Matematiné analizé.

Dalyko tikslas

ISugdyti gebéjimus konstruoti paprastus autonominius robotus, parinkti tinkamus jautiklius, tinkamas programavimo
aplinkas, architektiiras ir kurti modulines programas roboty valdymui.

Dalyko turinys

Nr. Turinys (temos)

Ivadas j robotika, mobilioji robotika.

Jautikliai, jy parinkimas ir kalibravimas

'Valdymo algoritmai, PID valdiklis

Roboty programavimas.

Lokalizavimas

Linijos sekimas

Kliti¢iy vengimas

Vaiydy analiyé robotikoje
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Trajektorijy planavimas
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Kognityviosios roboty architektiiros
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Veiksmy generalizavimas.

12. Zmogaus/roboto sgveika.

Studenty darbo krivio paskirstymas valandomis (kontaktinio ir savarankisko darbo val.)

Paskaitos 30 val.

Laboratoriniai darbai 30 val.

Savaranki$kas darbas 50 val.

IS viso: | 110 val.

Kaupiamojo balo sandara ir jo dedamujy svoris

| Galutinis egzaminas rastu (50%), kolokviumas (17%), laboratoriniy (praktiniy) darby jvertinimas (33%).
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