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INF5007 6

Dalyko pavadinimas lietuviy kalba

NEURONINIAI TINKLAI

Dalyko pavadinimas angly kalba

NEURAL NETWORKS

Trumpa dalyko anotacija lietuviy kalba (iki 500 simboliy)

Kurse nagrinéjami mokymo su mokytoju ir be mokytojo algoritmai, dirbtiniy neuroniniy tinkly pritaikymai:
klasifikavimas ir prognozavimas panaudojant dirbtinius neuroninius tinklus, prognozavimo ir klasifikavimo tikslumo
rodikliai ir jy jvertinimas, duomeny ir parametry kiekio santykis, modeliavimas naudojant dirbtinius neuroninius
tinklus; realiy neuroniniy sistemy funkcionavimo principai, biologiniy neurony ir jy formuojamy tinkly savybés,
mokymasis ir atmintis biologiniy neurony tinkluose, neuroniniy sistemy pritaikymas robotikoje.

Dalyko anotacija angly kalba (iki 500 simboliy)

Students learn principles of artificial and biological neural networks, methods of analysis and modelling of neural
systems, application of principles of neural systems in robotics; will be developing practical skills of application of
artificial neural networks to data analysis and system modelling, biological neural system modelling, get some practice
with robots.

Biitinas pasirengimas dalyko studijoms

Matematiné analiz¢ ir tiesiné algebra, masininis mokymas

Dalyko tikslas

Suprasti neuroniniy tinkly teorija ir mokéti ja taikyti realiy uzdaviniy sprendimui.

Dalyko turinys

Nr. Turinys (temos)

Neuroinformatika.

Neuroniniai tinklai biologinése sistemose.

Mokymas su mokytoju. Vienasluoksnis perceptronas.

1
2
3. Mokymas be mokytojo,. Hebo mokymo taisyklé, Asociatyvinés ir autoasociatyvinés atmintys.
4
5

Daugiasluoksnis perceptronas klasifikavimo ir prognozavimo uzdaviniams spresti. Klaidos atsklidos mokymo
algoritmas.

6 Neuroninio tinklo persimokymas ir biidai jam i§vengti. Klasifikavimo ir prognozavimo tikslumo jvertinimas.
7 Pozymiy atrinkimas ir i§skyrimas.

8. Radialiniy baziniy funkcijy tinklas.

9. Vektoriy kvantavimo mokymo neuroninis tinklas.

10. Atraminiy vektoriy klasifikatorius.

11. Mokymo pastiprinimu metodai ir jy panaudojimas robotikoje. Roboty neuroninis valdymas.

12. Studenty projekty pristatymas.

Studijuy metodai (déstymo ir studijavimo)

Paskaitos, seminarai, laboratoriniai darbai

Studijavimo pasiekimy vertinimo metodai

Baigiamasis egzaminas, vidursemestrinis egzaminas, laboratoriniai darbai ir seminarai

Studentu darbo kriivio paskirstymas valandomis (kontaktinio ir savarankisko darbo val.)

Paskaitos (P) 30 val.
Seminarai (S) 4 val.
Laboratoriniai darbai (L) | 26 val.
SavarankiS$kas darbas 100 val.
I$ viso | 160 val.

Kaupiamojo balo sandara ir jo dedamujuy svoris

Baigiamasis egzaminas (50%), vidursemestrinis egzaminas (17%), laboratoriniai darbai ir seminarai (33%)
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