LIUTAURAS RAGULSKIS

Tyrimy sritis: Skaitmeniniai virpanciy sistemy skaiciavimai. Manipuliatoriy ir roboty
elementy dinamikos tyrimai. Su bendraautoriais tirta vamzdyno roboto dinamika, gauti

rezultatai konservatyviai ir nekonservatyviai sistemoms stacionariame judesio rezime.
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